
【社内】ハンド開発 - タスク #19
エピック # 1 (バックログ): ハンドの効果をテストできる

ユーザーストーリー # 5 (新規): ロボットに搭載して動作できる

システム構成考案
2020/12/02 15:15 - Takashi  Takimoto

ステータス: 新規 開始日: 2020/12/01

優先度: 通常 期日: 2020/12/01

担当者: Keitaro Kitajima 進捗率: 100%

カテゴリ:  予定工数: 1.00時間

  作業時間: 0.00時間

Blocked: いいえ StoryPoints: 1

説明
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